Zatgcznik Nr 1

Doposazenie systemu ERCO.Net o funkcje kontroli dostepu, monitoringu i
zdalnego sterowania urzadzeniami w podstacjach trakcyjnych: P-VI
usytuowanej przy ul. Wojska Polskiego 17 i P- VIl usytuowanej przy ul.
Nakielskiej 82, w Bydgoszczy.

Opis przedmiotu zamoéwienia — Warunki Techniczne

PRZEDMIOT ZAMOWIENIA

ZDM i KP w Bydgoszczy opisuje i okresla warunki techniczne na opracowanie
koncepcji i dokumentacji projektowej wykonawczej oraz wykonania robot
budowlanych w zakresie sieci trakcyjnej tramwajowej polegajacej na doposazeniu
systemu ERCO.Net o funkcje kontroli dostepu, monitoringu i zdalnego
sterowania urzadzeniami w podstacjach trakcyjnych zlokalizowanych przy
ulicach Nakielskiej 82 i Wojska Polskiego 17 w Bydgoszczy.

Wszelkie prace zwigzane z projektowaniem, pracami instalacjami i montazowymi
majg na celu rozbudowe funkcjonalnoéci systemu ERCO.NET o funkcje zdalnego

sterowania urzagdzeniami w podstacjach oraz o elementy zwiekszajace
bezpieczenstwo pracy w podstacjach, tj. system kontroli i autoryzacji dostepu do
obiektéw wraz z monitoringiem wizyjnym i uruchomieniem elementéw systemu,

ktore sg przedmiotem zamoéwienia.

Wykonawca opracuje i wykona dla systemu niezbedne projekty potaczen instalacji
elektrycznych i radiowych oraz lokalizacje elementow systemu dla wszystkich
elementéw systemu, objetych zakresem roboét zgodnie z specyfikacjg urzadzen
technicznych wyszczegdlnionych w zatgcznikach.

1. Stan istniejacy.

Sterowanie wybranymi urzgdzeniami w podstacjach trakcyjnych P - VI ulica Wojska
Polskiego 17 i P - VIII ul. Nakielska 82 odbywa sie ze stanowiska dyspozytorskiego
zlokalizowanego w podstacji P - V przy ul Sw. Floriana 18. Sterowanie jest
realizowane przy wykorzystaniu kabli sterowniczych utozonego miedzy podstacjami
w relacjach P -V ulica Sw. Floriana 18 a P - VI ulica Wojska Polskiego 17 oraz P —
V ulica Sw. Floriana 18 a P — VIII ulica Nakielska 82. Kable utozone sg w wigkszosci
pod chodnikami i pod ulicami. Zastosowane obecnie rozwigzania pochodzg z lat
siedemdziesiatych XX wieku sg bardzo awaryjne z uwagi na czeste uszkodzenia
kabli w zwiazku z prowadzonymi w roéznych okresach czasu pracami ziemnymi.
Czeste uszkodzenia powodowaly zmniejszanie ilosci czynnych zyt w kablach
sterowniczych, ktére mozna bytoby wykorzystywaé¢ do sterowania urzadzeniami.
Dalsza eksploatacja linii kablowych ogranicza i nie zabezpiecza prawidtowego
funkcjonowania w/w urzadzen w podstacjach trakcyjnych. Czesto wystepujgce
uszkodzenia zyt powodujg przerwy w komunikacji tramwajowej na szlakach
komunikacyjnych ~w kierunkach petli Wilczak i petli Karpacka. Powstajg takze
przektamania odbieranych informacji o nieprawidtowych dziataniach aparatéw
trakcyjnych.

2. Zakres prac do wykonania.
Z uwagi na powyzsze, niezbedne jest zastgpienie systemu kablowego, systemem
opartym na tacznoéci poprzez zaktadowg (ZDMiKP ) sie¢ komputerowa.



ZDMiKP od lat eksploatuje system ERCO.Net wprowadzajgc nowe aktualizacje do

zdalnego monitorowania zuzycia energii elektrycznej na wszystkich podstacjach

trakcyjnych. Realizowane jest to za pomocg zaktadowej sieci komputerowe;.

System ERCO.Net posiada mozliwo$¢ rozbudowy o funkcjonalnosci umozliwiajace

dwukierunkowa komunikacje ze sterownikami i zdalnym sterowaniem. Aby zapewnic

mozliwos¢ lokalnego sterowania urzgdzeniami w przypadku awarii potgczenia z

serwerem systemu ERCO.Net zlokalizowanym w podstacji przy ul. Torunskiej 180a,

rozwigzanie musi umozliwiaé sterowanie miejscowe ( reczne ) za pomocg

programowalnego sterownika wyposazonego w panel dotykowy.

Powyzsze doposazenie bedzie mozliwe po rozszerzeniu, aktualnie

eksploatowanego systemu ERCO.Net, o funkcje zdalnego sterowania wybranymi

urzadzeniami na podstacji przy ulicach Wojska Polskiego 17 i Nakielskiej 82;

- zatgczanie i wytgczanie zespotow prostownikowych,

- zatgczanie i wytaczanie zasilaczy trakcyjnych,

- zatgczanie i wytgczanie wytgcznikéw gtéwnych,

- informowanie o stanach zasilaczy,

- informowanie o zanikach napiecia 15 kV , zasilanie podstawowe i rezerwowe,

- informowanie o zanikach napiecia 600 V,

- informowanie o awariach sitowni potrzeb wtasnych,

- informowanie o wejsciach os6b uprawnionych do obiektow,

- informowanie o prébach wej$cia os6b niepowotanych,

- przekazywanie obrazéw z kamer video zainstalowanych na zewnatrz i wewnatrz
podstacji.

3. Wymagania stawiane Zleceniobiorcy:

3.1. Dysponowanie wykwalifikowanym personelem posiadajgcym uprawnienia do
wykonywania czynnosci w obiektach ruchu elekirycznego w zakresie prac
montazowych i podtgczeniowych. W szczegélnosci od personelu
ZLECENIOBIORCY oczekuje sie posiadania $wiadectw kwalifikacyjnych typu
D (dozér) i typu E (eksploatacja) uprawniajacych do zajmowania sie dozorem
i eksploatacjg urzadzen , instalacji i sieci o napieciu do i powyzej 1 kV.

3.2. Biegta znajomo$¢ Systemu informatycznego ERCO.Net w zakresie
konfiguracji, — administracji oraz  eksploatacji modutow  Systemu
funkcjonujagcym w ZDM i KP:

3.3 Posiadanie niezbednych kwalifikacji i upowaznien potwierdzonych przez
producenta Systemu ERCO.Net do modyfikacji kodow Zzrédtowych
oprogramowania wchodzacego w sktad systemu ERCO.Net niezbednych do
wykonywania czynno$ci zwigzanych z rozbudowa i konfiguracjg systemu w
catosci lub w jego wybranych funkcjonalno$ci.

3.4. Posiadanie udokumentowanego doswiadczenia we wdrozeniach Systemu
ERCO.Net.

3.5. Autoryzacja producenta systemu ERCO.Net w zakresie instalacji nowych
modutéw i konfiguracji systemu.ERCO.Net.

Jednoczesnie informujemy, ze do oferty nalezy zatgczy¢ nastepujace
dokumenty:



a) zaswiadczenie o prowadzeniu dziatalno$ci gospodarczej,

b) decyzja o nadaniu numeru identyfikacji podatkowej NIP,

c) zaswiadczenie o numerze identyfikacji REGON,

d) wykaz personelu oraz kopie $wiadectw kwalifikacyjnych pracownikow
posiadajgcych wtasciwe swiadectwo kwalifikacyjne odpowiednio:

- 1 osoba posiadajgca S$wiadectwo kwalifikacji typu D (dozér)
uprawniajgcych do zajmowania sie¢ dozorem urzadzen, instalacji i sieci
o napieciu do i powyzej 1 kV, wymagane do pracy w polach 15kV, np.
przy pracach tgczeniowych,

- 2 osoby posiadajgce $wiadectwa kwalifikacyjne typu E (eksploatacja)
uprawniajgcych do zajmowania sie eksploatacja urzadzen, instalacji i
sieci o napieciu do i powyzej 1 kV, wymagane do pracy w polach 15kV,
np. przy pracach tgczeniowych,

- referencje/poswiadczenia

Wszelkie koszty i uzgodnienia opracowania koncepcji projektu sg przedmiotem
zamowienia i sg po stronie Wykonawcy Systemu.

Przedstawione wymagania sg wymaganiami koniecznymi do spetnienia, pomocnymi
przy definiowaniu przedmiotu zamoéwienia i pomocnymi na etapie oceny i weryfikacji
koncepcji oraz projektu systemu. Fakt pominigcia w opisie elementow systemu, bez
ktorych osiggniecie wymaganych przez Zamawiajgcego celéw nie bedzie mozliwe,
nie moze by¢ podstawg do zgdania doptat ponad cene ofertowa.

4. Funkcjonalnos¢ podstawowa

Podstawowa funkcjonalno$¢ systemu musi sprowadzaé sie do zdalnej obstugi
panelu operatorskiego tzw. HMI (Human Machine Interface) w podstacjach
trakcyjnych.

Stanowisko dyspozytorskie zlokalizowane przy ul. Sw. Floriana w Bydgoszczy musi
byé wyposazone m.in. w monitory z uruchomionym systemem (platforma Erco.net)
wraz z modutem wizualizacji i sterowania. Kazda podstacja trakcyjna zwizualizowana
w dyspozytorni musi by¢é na osobnym ekranie, co umozliwia dyspozytorowi
jednoczesne monitoring i sterowanie wszystkimi obiektami. Dzigki mozliwosci
zdalnego sterowania podstacjg wyeliminuje sie lub w znacznej mierze ograniczy
koniecznos¢ fizycznych wizyt obiektu przez operatoréw, np. w celu zmiany ustawien
panelu sterowniczego czy kontroli parametrow pracy podstacji. Dzigki temu
zoptymalizuje sie prace pracownikéw, eliminujac m.in. czas potrzebny na dojazdy do
obiektu. Mimo to praca w podstacjach moze by¢ sterowana zaréwno zdalnie ze
stanowiska dyspozytorskiego, jak rowniez lokalnie przez osoby uprawnione.
Transmisja danych pomiedzy stanowiskiem dyspozytorskim a panelem sterowniczym
ma sie odbywaé szyfrowanym protokotem komunikacyjnym za posrednictwem sieci
strukturalnej UM ($wiattowodem). Wybor érodka przesytania danych dyktowany byt z
jednej strony niezawodnoscia w zakresie fgcznosci pomiedzy osrodkiem
dyspozytorskim a podstacjami, z drugiej wzgledami bezpieczenstwa utrudniajgcymi
nieautoryzowany dostep do transmisji danych.

5. Rozszerzenie funkcjonalnosci systemu.
System zdalnego sterowania podstacja nie wyeliminowuje koniecznosci wizyt obiektu
przez osoby uprawnione. Czynnosci wymagajace wizyt na terenie podstacji dotycza z



reguty przegladéw okresowych, serwisu, sytuacji awaryjnych, czy kontroli. Osobami

uprawnionymi do wejscia na teren podstacji mogg by¢ zaréwno pracownicy ZDMiKP,

jak i przedstawiciele innych podmiotow (np. ENEA).

W zwigzku z tym, ze podstacje prostownikowo-trakcyjne stanowig obiekty

strategiczne z punktu widzenia miejskiej komunikacji publicznej, a takze dostgp do

tych obiektow posiada kilka osob i wiecej niz jeden podmiot, istnieje uzasadniona
potrzeba kontroli i monitoringu dostepu do podstacji przez osoby uprawnione, jak
rowniez wykrywania i alarmowania w sytuacjach nieautoryzowanego wstepu.

System zabezpieczenia przed wejsciem na teren podstacji przez osoby

nieuprawnione ma sie odbywac za posrednictwem:

e Czytnikow na karty magnetyczne, ktére umieszczone bedg wewnatrz podstaciji.
Osoba, ktora wejdzie do podstacji bedzie musiata posiada¢ imienng karte dostepu
i uzy¢ podczas kazdorazowego wejscia i wyjScia z podstacji. Ponadto, czas
wstepu (tj. dzien i godzina) przez osobe uprawniong musi by¢ wczesniej ustalona
i autoryzowana przez gtébwnego dyspozytora obstugujgcego podstacje zdalnie.

W przypadku autoryzowanego wejscia na podstacje, osoba uprawniona bedzie
mogta dokona¢ czynnosci operatorskich, w tym lokalnego sterowania. Wszystkie
zdarzenia zwigzane ze wstepem o0s6b na teren podstacji bedg rejestrowane w
dzienniku.
W rozbudowanej doposazeniowej wersji systemu ERCO.Net musi by¢ takze
przyznawanie uprawnien do wchodzenia do okreslonych obiektow (r6znych
podstacji) przez wybrane osoby oraz ich obstugi. Ponadto rejestrowane beda:
daty, czas przebywania, cel wejscia na teren podstaciji i inne.
Sytuacja alarmowa powstanie wtedy, gdy na teren podstacji wejdzie osoba:

o Bez karty magnetycznej,

o Poza wyznaczonym czasem wstepu, mimo posiadania karty magnetycznej,

o Bez odpowiednich uprawnien przyznanych osobie dla konkretnej podstaciji,

mimo posiadania karty magnetycznej,

e Detektorow otwarcia drzwi, ktére stanowi¢ bedg uzupetnienie kontroli dostgpu do
wnetrza podstacji, jako elementu systemu sygnalizacji wtamania i napadu, czy
nieautoryzowanego dostepu.

e Monitoringu wizyjnego (j. systemu telewizji dozorowanej), jako uzupetnienia
powyzszego systemu kontroli dostepu do podstacji. Obraz z kamer bedzie musiat
byé dostepny z pozycji stanowiska dyspozytorskiego w czasie rzeczywistym, jak
réowniez w postaci nagran archiwalnych. Kamery muszg by¢ zainstalowane:

o na konstrukcjach wsporczych na zewnatrz podstacji, w miejscach
zapewniajgcych mozliwie petny obraz obiektu,

o przy drzwiach wejéciowych, umozliwiajac rozpoznanie osoby dokonujace;
wejscia do podstacji, oraz

o wewnatrz obiektu, umozliwiajac obserwacje czynnosci dokonywanych
przez osoby.



6. Specyfikacja techniczna urzadzen i prac w ramach rozbudowy systemu na
nowych podstacjach

W tabeli 1. zestawiono liste materiatdbw i prac instalatorskich, ktoére zostaty

przewidziane w ramach rozbudowy systemu o funkcje kontroli dostepu, monitoringu i

zdalnego sterowania urzadzeniami w podstacjach przy ul. Nakielskiej 82 i Wojska

Polskiego 17. Zakres wdrozenia obejmuje:

e Przebudowe panelu operatorskiego na podstacjach, umozliwiajgcego ich zdalng
(jak rowniez lokalng) obstuge,

e Montaz monitoringu wizyjnego na konstrukcjach wsporczych, przy wejsciu do
podstacji oraz wewnatrz obiektow,

e Wyposazenie i konfiguracja stanowiska dyspozytorskiego dla kazdej z podstacii
oraz,

e Przewidziane do powyzszych, prace instalatorskie i informatyczne,

7. Warunki odbioru

7.1.Wykonawca przekaze Zamawiajgcemu dokumentacje powykonawczg w
trzech egzemplarzach i w wersji elektronicznej na ptycie CD najpdzniegj
w dniu zgtoszenia rob6t do odbioru koncowego.

7.2.Zamawiajgcy rozpocznie czynnosci odbiorowe po zakonczeniu robot,
otrzymaniu dokumentacji powykonawczej i pisemnym zgtoszeniu przez
Wykonawce robét do odbioru koncowego.

7.3.Roboty odbierane beda przez inspektora nadzoru na pisemne zgtoszenie
Wykonawcy w terminie do 7 dni roboczych od dnia zgtoszenia.

7.4.0dbiér robot bedzie potwierdzony przez Zamawiajacego podpisaniem
protokotu odbioru robét.

8. Rozliczenie robot

8.1.Ustalone wynagrodzenie ryczattowe jest wartoscig ostateczng i nie podlega
jakimkolwiek zmianom i regulacjom w czasie realizacji zamowienia.

8.2.Rozliczenie robdt nastgpi w oparciu o protokét zdawczo-odbiorczy
przekazania dokumentacji projektowej i Specyfikacji technicznej wykonania
i odbioru robo6t oraz protokédt odbioru robét, ktére bedg podstawg do
wystawienia faktury VAT.

8.3.Zaptata wynagrodzenia nastapi w terminie 30 dni od daty wptywu faktury
VAT wraz z protokotami do siedziby Zamawiajgcego.




